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Fontos

A LEGO® MINDSTORMS® Robot programozhaté kézponti egysége

A LEGO® MINDSTORMS® Robot agya egy programozhaté kdzponti egység, a tégla (brick). A téglanak 4 bemenete (1-2-3-4) és 3 kimenete (A-B-C) van. A bemenetekre szenzorok, mig a
kimenetekre szervomotorok csatlakoztathatdk. Talalhaté még rajta egy USB port, beépitett bluetooth kommunikaciés eszkdz, egy beépitett hangszérd és egy LCD kijelz6. 6 db AA tipustu elemmel vagy
sajat akkumulatorral miikédtethetd.

A tégla kompatibilis barmely egyéb LEGO alkotorésszel, igy gyakorlatilag barmilyen mas készletbe is beépithets.

A miikddés elve az, hogy a megépitett robotkonstrukcio tartalmazza a téglat, valamint az ahhoz csatlakoztatott szenzorokat és motorokat. Szamitégépen elkészitjiik a célnak megfelelé programot,
amely a szenzorok altal érzékelt adatok alapjan dontéseket hoz a sziikséges tevékenységrél, amelyet a robot a motorjai segitségével végrehajt. A programot USB kabelen vagy bluetoothon keresztl
toltjlik fel a robotra, ezutan a robot mar énalléan viselkedik a megirt program utasitasai alapjan.

Forras: <http://hungary.ni.com/debrecen/ni-mentor-program/lego-robot-reszei>

Alapszenzorok
Az eszkozhoz tobb cég is gyart szenzorokat. Az NXT 2.0-as készletben harom kiilénb6z6 szenzor taldlhatd: 1 db ultrahangos tavolsagérzékeld, 1 db szinszenzor és 2 db (itkozésérzékeld.

Utkozésérzékeld
Az (itkozésérzékeld, mint egy kétallasu kapcsolé mikddik. A szenzor érzékeli, amikor a gombot benyomjak vagy kiengedik. Ennek megfeleléen 0 vagy 1 értéket tovabbit a robot a szoftveren keresztiil
a programnak.

Fényérzékel6

A vilagos és sotét kozotti kiilonbséget érzékeli, tehat a fényintenzitas mérhet6 vele. A visszaadott érték nemcsak a szintél, hanem a feliilet fényviszonyaitol is fligg. Tehat nem a fellilet szinét hatarozza
meg, hanem egy vorés szinl fényforrassal megvilagitott felliletrél visszaver6dé fényintenzitast. Ez persze fligg a megvilagitott fellilet szinétdl is. A szenzor a programkdrnyezetben egy 0-100 kdzotti
értéket szolgaltat a felllettd| fliggéen.

—

Tavolsagérzékeld

Az érzékel6t ultrasonic szenzornak is nevezik. Az ultrahangos tavolsagérzékeld a tavolsagot centiméterben vagy hivelykben méri, 0 — 250 cm tartoményban, +/-3 cm pontossaggal. Az
ultrahangos tavolsagérzékelé ugyanazt a mérési elvet hasznalja, mint a denevérek: a tavolsagot igy méri, hogy kiszamolja azt az id6t, amely alatt a hanghullam
a targynak (tkozik és visszatér, ugyanigy, minta visszhang. Kemény feliiletli targyak tévolsagat pontosabban adja vissza, mint a puha feliiletliekét.

Hangérzékelé

A hangérzékel6 méri a hangok intenzitasat decibelben (dB) vagy korrigalt decibelben (dBA). A decibel a hangnyomas mért értékét fejezi ki. A hangérzékelé maximum 90 dB hangnyomas szintig tud
mérni, amely hozzavet6leg egy flinyiré zajszintjének felel meg. Ennek 4-5%-a egy csendes nappali zajszintje. A programkornyezet szamara egy 0-100 kozotti értéket ad vissza.

Szinszenzor

Valddi szinlatast biztosit a robot szamara. Az érzékelt szininformaciok alapjan annak GB (vorés-zold-kék) dsszetevdit is képes meghatarozni és visszaadni. Tébb kiilonb6zé valtozata is forgalomban
van. A programkdrnyezetben beallithatd, hogy fényszenzorként miikodjon. Az alapértelmezett vords szinli megyvilagitastdl eltéréen hasznalhatunk zold vagy kék szinii fényt is.

Forrés: <http://hungary.ni.com/debrecen/ni-mentor-program/lego-robot-reszei>

|_|Elolvasni

A robot 526 szlav eredet(: a robota sz6bdl ered, aminek jelentése szolgamunka a csehben, szlovakban és lengyelben, valamint a munkdt jelenti az oroszban (pa6oma).
Forras: <https://hu.wikipedia.org/wiki/Robot#A sz.C3.B3 eredete>

A robot egy elektromechanikai szerkezet, amely el6zetes programozas alapjan képes kiilonb6z6 feladatok végrehajtasara. Lehet kdzvetlen emberi irdnyitas alatt (mint a Space

Shuttle robotkarja), de 6nalloan is végezheti a munkajat egy szamitogép feltgyeletére bizva.

A robotokkal rendszerint olyan munkakat végeztetnek, amelyek tul veszélyesek vagy tdl nehezek az ember szdmara (példaul nukledris hulladék megsemmisitése) vagy egyszerden tul
monoton, de nagy pontossaggal végrehajtandé feladat, ezért egy robot sokkal nagyobb biztonsaggal képes elvégezni, mint az emberek (példaul a jarm(igyartas teruletén). Robotokat hadi
célokra is felhasznalnak. A katonai célokra késziilt robotok feladata altaldban felderités.

Forras: <https://hu.wikipedia.org/wiki/Robot>

[T Nézd meg!

Milyen "érzékszerveket" hasznal a robot?

Tribot - a new Lego Mindstorms NXT robot
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http://hungary.ni.com/debrecen/ni-mentor-program/lego-robot-reszei
http://hungary.ni.com/debrecen/ni-mentor-program/lego-robot-reszei
https://hu.wikipedia.org/wiki/Szl%C3%A1v_nyelvek
https://hu.wikipedia.org/wiki/Cseh_nyelv
https://hu.wikipedia.org/wiki/Szlov%C3%A1k_nyelv
https://hu.wikipedia.org/wiki/Lengyel_nyelv
https://hu.wikipedia.org/wiki/Orosz_nyelv
https://hu.wikipedia.org/wiki/Robot#A_sz.C3.B3_eredete
https://hu.wikipedia.org/wiki/Ember
https://hu.wikipedia.org/wiki/Space_Shuttle
https://hu.wikipedia.org/wiki/Space_Shuttle
https://hu.wikipedia.org/wiki/Sz%C3%A1m%C3%ADt%C3%B3g%C3%A9p
https://hu.wikipedia.org/wiki/H%C3%ADrszerz%C3%A9s
https://hu.wikipedia.org/wiki/Robot
https://www.youtube.com/watch?v=xcdNIwPS27k

Tribot - a new Lego Mindstorms NXT robot

Lego Mindstorms Tribot Ball Searcher

| |Teszteljétek el6zetes tuddsotokat!

Toltsétek ki a kérdGivet!

Microsoft Forms
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https://forms.office.com/Pages/ResponsePage.aspx?id=SBLlAIMxX069z3vaGKucXJPHpjiIG3ZBpUUmI-Q7H1pUREY5TUw0SjZHVzhKRFpRTjZRVTk1NVRZVC4u
https://www.youtube.com/watch?v=xcdNIwPS27k
https://www.youtube.com/watch?v=QEUD9qMbkxc

[ ] Feladat

Készitsetek programot, amely soran a lehetd legtobb emberi érzékszerv funkcidjat hasznalja a robot!

| Afeladat beadasanak médja

Készitsetek képet a programrdl, videdt a jol miikodd robotrol.

. Erdekesség, otlet

Keressetek a mellékelt videdhoz hasonlé oktato videdt a programozasi kérnyezet hasznalatahoz.

How to Program NXT for Basic Navigation on a Robot

I Link

Haszndlhatjatok a mellékelt konyvet is.

http://hungary.ni.com/sites/default/files/Robotkonyv_KR BZS.pdf
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https://www.youtube.com/watch?v=UZFoHjnkVCw
http://hungary.ni.com/sites/default/files/Robotkonyv_KR_BZS.pdf
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